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(57) Abstract: The refractive converter unit (1) is 100 <7c effec- 
tive compared with holograms and comprises four refractive el- 
ements (2), each of which consists of a regular four-sided pyra- 
mid provided with lateral surfaces (4) having a curved, spheri- 
cal or aspherical outer cylindrical envelope. Triangles, polygons 
and grid-like structures can be used to generate curved lines for a 
processing robot. Four crosses (5) are generated by a laser light 
source. A CMOS camera can be used as a geometrical detection 
aid in order to monitor a welding process. 

(57) Zusammenfassung: Die gegenuber Hologrammen 100 
7c effektive refraktive Umwandlungseinheit (1) besitzt vier 
refraktive Elemente (2) mit jeweils einer regularen vierseitigen 
Pyramide mit gekrummten spharischen oder aspharischen 
Zylindermantel Seitenflachen (4). Dreiecke, Vielecke und Girter 
sind moglich zur Erzeugung auch gekrummter Linien fiir einen 
Bearbeitungsroboter. Eine Laserlichtquelle erzeugt damit vier 
Kreuze (5). Schweissprozessiiberwachung in Verbindung mit 
einer CMOS Kamera als Geometriedetektionshilfe. 
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